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QK-130B QK-140B

Tehnicke karakteristike QK-150B
QK-160B

Napajanje 24 Vdc
Snaga (W) 80
Struja (A) 25
Nivo zastite (IP) 55
Broj obrtaja motora (rpm) 1400
Broj obrtaja pogonskog zubcanika (rpm) 7,3 1,7
Redukcioni odnos 1/138 1/820
Vreme otvaranja (s) 2 7
Radna temperatura (°C Min/Max) -30/+70
Radni ciklus (%) 100
Masa (kg) 45 | 49
Klasa izolacije F
Termalni prekidac (°C) ne ne
Maksimalna duzina ruke (m) 3 6,25

PRIPREMNI RADOVI

Sledecdi principi moraju biti ispoStovani radi pravilnog funkcionisanja rampe:

pre instaliranja rampe uverite se da u neposrednoj okolini ne postoje potencijalne prepreke

(balkoni, terase, drvece i sl.)

omoguciti dobru vidljivost rampe (ekloniti eventualno rastinje, Zbunje i sl.)
proveriti da li je podloga odgovarajuéa za efikasno drzanje rampe

uverite se da ne postoje cevi i elektri¢ne instalacije na poziciji predvidenoj za rampu
optimizovati duzinu kablova potrebnih za povezivanje rampe
izvrSiti instalaciju rampe u skladu sa nacionalnim zakonodavstvom

Quiko Italy Sas je odgovoran isklju€ivo za proizvode koje je on prizveo i komercijalizovao. Jednom
kada je rampa instalirana ona postaje masina i podleze standardima direktive o0 maSinama. Na
samom instalateru je da bezbednost masine. UPOZORENJE: Quiko Italy Sas nije odgovoran za bilo
koja oStecenja i povrede nastale prema ljudima, Zivotinjama i predmetima a koja su izazvana
nestruénom montazom, improvizacijama i modifikacijama originalnog proizvoda od strane trecih lica!
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DIMENZIJE
338 max 6000
{{ :
7
e S Skica 1
S =
220 320

Dimenzije rampe date su na skici 1, dok su dimenzije bazne plo¢e date na skici 2

320

220

Skica 2

160

25
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PRIPREMA TERENA

Konstrukcija pravougaone betonske osnove data je na

skici 3. Ukoliko je moguce Kkoristiti baznu plocu

oznacenu sa B koja je osigurana sa 4 Srafa uronjena u

betonsku osnovu ili usrafiti drektno kuéiSte rampe u

/ betonsku osnovu pomoc¢u 4 anker Srafa M10x120.

0 Minimalna debljina betonske osnove je 10cm a u
zavisnosti od terena moze biti i veca.

Skica 3

ANKERISANJE POGONSKOG SKLOPA

Kada se pogonski sklop postavlji na poziciji, potrebno je proveriti mehanicku stabilnost samog sklopa i
po potrebi dotegnuti Srafove kojima je sklop ankerisan.

OSIGURAVANJE | BALANSIRANJE RUKE

Balansiranje ruke je od fundamentalnog znac€aja za ispravan rad rampe. Ovu radnju je potrebnoizvrsiti
nakon kompletnog montiranja sistema sa svim pripadaju¢im elementima. Ova operacija se izvodi
sa isklju¢enim napajanjem i sa mehanicki odbraljenom rukom (videti poglavlje "RUCNA DEBLOKADA").
Postaviti zastitni poklopac na ruci, ruku postaviti u njen drza¢ na pogonskom mehanizmu, ucvrstiti je

sa 6 Srafa i pazljivo ruéno deblokirati mehanizam
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Nakon odbravljivanja ruka mora sama da zauzme poloZaj pod uglom od 45 stepeni u odnosu na
teren. Ukoliko to nije slu€aj nastelovati preko navrtke koja zateZze oprugu u pogonskom mehanizmu.
Zatim ru€no spustiti ruku i otpustiti je - ruka mora da zauzme polozaj od 45 stepeni.

RUCNA DEBLOKADA

Za debloiranje ruke potrebno je otvor|t| vrata na kucistu pogonskog sklopa i otpust|t| polugu kao
Stoje dato na slici ispod. PA JU U 1ka . ) 4 '

sklop.

PODESAVANJE LIMIT PREKIDACA

Pogonski mehanizam opremljen je limit prekidacima koji su ve¢ podeseni za idealno kretanje same ruke
od horizontalne do vertikalne pozicije. U slu¢aju da betonska osnova nije idealno nivelisana moze doci
donepravilnog kretanja ruke ed jedne do druge pozicije. Tada je potrebno prepodesiti limit prekidace
kako bi ruka mogla da dosegne idealno horizontalnu i vertikalnu poziciju. PodeSavanje se vrSi
pomocu dva Srafa kao Sto je dato na slici ispod.

[
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OTVARANJE ODELJKA SA ELEKTRONIKOM

Kako bi se pristupilo elektronskoj plo€i, neobhodno je odSrafiti 4 Srafa i skinuti poklopac na kucistu
pogonskog sklopa.

PODESAVANJE SMERA RAMPE

Sve Quiko rampe su podesene fabriCki kao desne verzije. Za promenu smera rampe potrebno je
uraditi sledece:

- odSrafiti sigurnosne navrtke na oba kraja osovine sa oprugom

- imbus klju¢em odsrafiti centralni Sraf poluge koju povaci osovina sa oprugom
- odsrafiti i skinuti kuciste limit prekidaca

- okrenuti polugu i kuciste limit prekidaca i vratiti nazad obrnutim redom

- podesiti zategnitost opruge i polozZaj limit prekidaca

7

LIRS

alectranic
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VAZNO

1. Obavezno izvrsiti uzemljenje pogonskog sklopa radi bezbednosti i poStovanja standarda.

2. |z bezbednosnih razloga, termo-magnetni prekida¢ strujnog kola treba biti pozicioniran blizu
napajanja celog uredaja kako bi u sli€aju preke potrebe izvrSio prekid napajanja.

UPOTREBA

Smisao postavljanja rampi ogleda se u ograni¢avanju prolaska ljudi i vozila u restriktivnim
podrugjima. :

ne preporuCuje se automatska ili poluatomatska funkcija u slu€ajevima poznatih ili sumnjivih

kvarova;
— ne povlaciti kabla radi iskljuenja uredaja;

— ne dozvoliti deci da uzimaju daljinske upravljace ili klju€¢eve kucista pogonskog sklopa ;

— ne aktivirati rampu ukoliko cela nije u vidnom polju;
— ne ulaziti u podrucje rada rampe dok je u pogonu, sacekati da se rampa zaustavi;
— ne naslanjati se na ruku ili ku¢iste rampe €ak i kada nije u pogonu

— ne dozvoliti deci i Zivotinjama da se igraju u zoni rada rampe ;
— ne Kkoristiti rampu u druge svrhe (npr. podizanje ljudi ili tereta i sl.).

ProizvodacC ne snosi bilo kakvu odgovornost za oStec¢enja nastala nepravilnim rukovanjem
rampe.
— periodi¢na odrZzavanja moZze raditi samo strucno lice;

— ukoliko dode do kvara sistema, isklju€iti napajanje i pomerati ruku manuelno.
Nestru€na lica nesmeju vrsiti popravku sistema. U svakom slucaju, popravke se mogu vrsiti samo sa
originalnim rezervnim delovima kako poudanost rampe ne bi bila kompromitovana.

VANREDNA ODRZAVANJA | POPRAVKE

Ukoliko se radi o ozbiljnijem kvaru gde je potrebno popraviti ili zameniti neki elektro-mehanicki deo
(npr. motor ili mati¢na ploc¢a.), isti se mora demontirati i poslati ovlaS¢enom servisu na popravku. U
suprotnom, sigurnost i pouzdanost rampe moze biti ugrozena.

PAZNJA: ukoliko rampa radi u nekom fizioloskom okruzenju ili u okruzenju gde vladaju korozivni
hemijski elementi, frekvencija redovnog odrZzavanja mora biti pove¢ana. U ovakvim slu¢ajevima
temeljno pregledati i kuciste pogonskog sklopa.

=
=
|
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TIPICAN SISTEM

Kablovi:

® OO0 T

Kuciste pogonskog sklopa
Foto Celije
Blic lampa
Ruka (max. duzine do 6m)

3 x 1,5 mm?
4 x 0,5 mm?
2 x 0,5 mm?2
2 x 0,5 mm?
RG58

il
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DECLARATION OF CONFORMITY

(OF THE MANUFACTURER)
..O
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Manufacturer: QUIKO ITALY SAS

Via Seccalegno, 19
36040 Sossano (VI)
Italia

hereby declares, under his liability, that products:
QK-I130, QK-I30B; QK-160, QK-160B

are in compliance with the essential safety requirements of the regulations:

v'  Electro-magnetic Compatibility Directive ......................... 2004/108/EC
v Low Voltage DirecCtive .........ccoooeviiiiiiiiiiii e 2006/95/EC
v Machinery DireCtive ..........oooouiiiiiiii e 2006/42/EC

and their amendments and modifications, and with the regulations set forth by the
Ndional Legislative Body of the country in which the machinery is destined for use.

Sossano, 19/10/2011 Managin lrectcr
Luca. érlngto
//!
b
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DECLARATION OF CONFORMITY
(OF THE INSTALLER)

The undersigned:

Address:

in charge of the set-up, declares that the product:

Gate type:

Location:

are in compliance with the essential safety requirements of the regulations:

v’ Electro-magnetic Compatibility Directive ......................... 2004/108/EC
v/ Low Voltage Directive .........ccccooei 2006/95/EC
v’ Machinery Directive ...........ccccooeiiii, 2006/42/EC

and also declares that the related and/or specific national technical regulations have been
followed:

v EN 12453/EN 12445 on Industrial, Commercial and Residential Gates and Doors — Safe
Use of Motorized Doors — Requirements and Classification — Test Methods;

v EN 12604/ EN 12605 on Industrial, Commercial and Residential Gates and Doors —
Mechanical Aspects — Requirements and Classification — Test Methods;

v CEIl 64/8 Electrical Systems Using Nominal Tension Not Higher Than 1000V a.c. and 1500
Vd.c,;

v EN 13241-1 (Industrial, commercial and garage doors and gates), conformity evaluation

0 (6.3).

Notes:

Place and date: ........oooviiii e
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QUIKO ITALY

Via Seccalegno, 19

36040 Sossano (V1) - Italy
Tel. +39 0444 785513
Fax +39 0444 782371
info@quiko.biz
www.quikoitaly.com

Cce

The Manufacturer can technically improve
the quality of its products without
any prior notice.




